PA Standardny dopravnik

- Stabilny rdm je vyrobeny zo stlaeného hlinika (zliatina 6060), ktory je oSetreny anodickou oxidaciou v priemere 15

mikrénov.

. Standardny rezu-vzdorny a oleju-vzdorny pas je vyrobeny z hladkého zeleného polyuretanového krytia.

« Minimélna a maximalna tepelna odolnost pasu:-10°C to +90°C.

. Standardny 0,12 kW, trojfazovy, asynchrénny motor s trvalym mazanimgo zabezpe&uje zniZzovanie emisii.

« Fixna rychlost dopravnika 3 m/min.

« Dopravnik je vybaveny sStart / stop spinaGom motora znacky Siemens, 5 metrovym kablom a 4P CE konektorom

(trojfazovy, s uzemnenim)
. Standardné napatie motora 400 Volts/50 Hz.

Rozmery

80 *

A+70

*Rozmery boénych panelov - vySka 80 mm
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PAR dopravnik s nastavitelnou hornou ¢astou

Conveyors

- Stabilny rdm je vyrobeny zo stlaceného hlinika (zliatina 6060), ktory je osetreny anodickou oxidaciou v priemere 15

mikrénov.

. Standardny rezu-vzdorny a oleju-vzdorny pas je vyrobeny z hladkého zeleného polyuretanového krytia.

« Minimalna a maximalna tepelnd odolnost pasu :-10°C to +60°C.

. Standardny 0,12 kW, trojfazovy, asynchrénny motor s trvalym mazanimgo zabezpe&uje zniZzovanie emisii.

- Fixna rychlost dopravnika 3 m/min.

- Dopravnik je vybaveny Start / stop spinaGom motora znac¢ky Siemens, 5 metrovym kablom a 4P CE konektorom

(trojfazovy, s uzemnenim)
. Standardné napatie motora 400 Volts/50 Hz.

ROZMERY

A

B

PRIKLAD POUZITIA

C

min 100 mm

min 600 mm

min 600 mm

max 1200 mm

max 5000 mm

max 1000 mm
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PA

dopravnik pre pracu s robotom
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PA dopravnik pre pracu s robotom

- Na obrazku mozno vidiet PA dopravnik umiestneny

vedla .LM.M. urceny pre zber a dopravu vyrobkov, ktoré
su na pas ulozené pomocou robota.

- Obrazok zobrazuje pracu robota, ktory kominkovito

ukladd vyrobky jeden vedla druhého. Po dokonceni
tejto operacie odoSle impulz pre “Start” na ovladaci
paneli dopravnika.

- Po obdrzani signalu z robota, aktivuje ovladaci panel
pohyb dopravnika. (A/C napatie bez signalu)

PA dopravnik s polykarbonatovym krytom

« Dopravnik modelu PA(110x30mm: bo¢né cast ) je
najvhodnejsi na tento Ucel z nasledujucich dévodov:

-robustnost’ a pevnost konstrukcie;

- moznost instalacie / odstranenia bo¢nych panelov

- moznost instalacie fotobuniek nad bo¢nymi panelmi a
vo vnutri nich;

- prislusenstvo na instalaciu konstrukcie na ochranu
robota (polykarbonatovy kryt).

PA dopravnik s krytom z kovového pletiva

- Na obrazku mozno vidiet RAL 1023 naZlto natrety kryt
robota z kovového pletiva.

- Kovové pletivo mdze byt dodané aj pozinkované a to bez
dodatoc¢nych nakladov

- Cena malovaného pozinkovaného pletiva je ovela nizsia
ako kryt z polykarbonatu.

- Kontrolné dvierka sa pouzivaju na odoberanie vzoriek
vyrobkov na kontrolu.

« Kontrolné dvierka mézu byt vybavené mikrospinacom,
ktory umoznuje pracu robota len vtedy, ak su dvierka
dobre uzavreté. Pripojenie mikrospinaca k robotu zalezi
od poziadaviek zakaznika.




PA ROBOT FOTO GALERIA

Conveyors
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MB Top ovladaci panel inStalovany na dopravniku

pre pracu s robotom.

+ Ovladaci panel sltzi na ovladanie:

- A/C signalu bez napétia - prichddzajuceho z robota;

- fotobunky pre ovladanie dopravnika (ak su
instalované, max. vsak 3);

- bezpe€nostného mikrospinaca umiestneného na
kontrolnych dvierkach.

- Napatie pre ovladaci panel: 400 V/50 Hz.

Standardné logiky obsiahnuté v ovladacom paneli
pre pracu s robotom.

01 ROBOT/PULSE Program

« Robot uvolni produkt na dopravnik a odosle
signal na MB ovladaci panel (A/C signal bez napatia).

« Nasledne vysle MB ovléddaci panel pokyn pre spustenie
dopravnika.

«Ked' ¢as uvedeny pre chod dopravnika skonci, dopravnik
sa zastavi a ¢akd na dalSi signal z robota.

02 ROBOT/PULSE Program + Fotobunka Ft.1

« Fotobunka Ft. 1 je umiestnend na konci dopravnika.

« Akonahle produkt prejde do zorného pola, fotobunka Ft. 1 vysle
signal do MB ovladacieho panelu, ktory spusti poplach
a zastavi dopravnik.

03 ROB OT/PULSE Program + Fotobunka Ft.1 a Ft.2
« Fotobunka Ft.2 kontroluje pred kazdym zostupom robota,

Cije oblast, ktora sa nachadza pred vstupom do robota volng,
Cize bez produktov.

PA dopravnik pre pracu s robotom

+ Na obrazku mozno vidiet PA dopravnik instalovany k
dvom robotom.

« Aplikdcia je ur€end na hromadenie produktov jeden na druhy

v pocte, ako je nastavené na MB ovladacom paneli
(vid' program 01).
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