SHINI

Vyberac vtokov

55-550




B Princip kdédovania

S S - xxx
| #= Vertikalny zdvih (mm)
# Swing-arm (Oto¢né rameno)
= SHINI
B Funkcie

@ Mechanizmus ramena

Znackovy pneumaticky valec, efektivne timice padu, odolné blokovacie
mechanizmy, kompaktny a nastavitelny podavac, vlastné lozisko, 90°
rotacia zapastia a senzory chapadla.

#® Mechanizmus otacania

Linedrny pohyb otacania s minimalnym poskodenim valca. TImice a
nastavenie uhla poskytuje hladké a precizne otacanie.

® Mechanizmus prie¢neho zdvihu

Pouziva kolajnice s gulickovymi loZiskami, pneumatické valce s nastavitelnou
rychlostou a timice.

@ Zakladny mechanizmus

Dizajn pre rychlu zmenu formy. Zakladom je rukovat, ktord je mozné
otacat o0 90°.

Chapadlo

s
Uzamknutie



® Pneumaticky okruh

Adaptuje kvalitné prvky pre zabezpecenie bezporuchovej
prevadzky a prediZzenie servisnych intervalov.

® Ovladanie

Ru¢ny kontroler obsahuje osem jazykovych mutdcii. Ovladanie
kontrolera je jednoduché a intuitivne so samodiagnostickou
funkciou. Zoznam alarmovych stavov, ktoré pomahaju pripadné
problémy véas diagnostikovat a odstranit. Pamat pre patdesiat
alarmovych hlasok a dvadsat prednastavenych programov. Pamat
pre nahratie osemdesiatich zdkaznickych programov. Funkcia
“Teach-In" pre jednoduché programovanie.

Kontroler

Aplikacia

SS séria vytahovacov vtokov patri medzi inovativny produkt Shini. Zabezpecuje rychle a precizne vyberanie
vtokov pre néslednu recyklaciu. Méze taktiez sluzit pre vyberanie vyrobkov z lisu, vyuzitim doplnkovo voli-
telného védkuového chépadla. Zariadenie je vyuzitelné pre vstrekolisy s uzatvaracou silou do 250T.

Prislusenstvo

Stredova forma detektora
Véakuové zariadenie (vdkuovy generdtor, magneticky ventil a Standardné vdkuové néstroje).

Detektor pohybu ramena Vékuové zariadenie
vo forme
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Poznamky: “ * " predizenie pre SS-700.
B Specifikicia

Model 55-550 55-700
IMM (ton) 50 - 150 100 - 250
Vertikalny zdvih (mm) 0-125 0=-125
Priecny zdvih (mm) 0 - 550 0-700
Vykyv (deg) 50 - S0 50 - 90
Otocna ruka (deg) a0 a0
Maximalny zdvih (kg) 0.5 0.5
Prikon (W) 30 320
Prad (A) 0.5 0.5
‘Minimalny cas 0.8 0.9
Minimalny cas cyklu (sec) 3.0 3.2
Stlaceny vzduch (bar) 4-6 4-6
Max. spotreba vzduchu (NL/cyklus) * 9 10
Hmotnost (kg) 62 64
Rozmery (WxDxH) (mm) 340 x 570 x 1100 340 x 570 x 1250

Poznamky:

1) “V" skratka pre vakuové zariadenie.
“M" skratka pre detektor.
“EM12" skratka pre EUROMAP 12 komunikac¢né rozhranie.
“EM67" skratka pre EUROMAP 67 komunikacné rozhranie.

2) Napédjanie: 10, 100-240V, 50/60 Hz.

3)“* "max. spotreba vzduchu pre vdkuové zariadenie 30 NL/min.

Vyhradzujeme si pravo menit Specifikacie
bez upozornenia.



SHINI

Robot s otocnym ramenom

55-550-5




B Princip kédovania

S S -xxx-5
: S: Standardny typ
‘—h’ Z ucn
Eurépsky typ bez “S
= Vertikalny zdvih (mm)
= Swing-arm (oto¢né rameno)
# Shini
B Funkcie
® Vzhlad
Elegantny vzhlad. Z velkej ¢asti pouzité hlinikové profily dodavaju robotu L,
kompaktny a zaobleny vzhlad. Ovladaci panel

#® Zakladny mechanizmus

Dizajn rychlo meniacich sa foriem poskytuje jednoduchu metédu zmeny formy. Zakladna je otoc¢na o 90° uvolnenim
rukovate.

#® Riadiaci systém
Dialogicky ru¢ny kontroler ponuka niekolko zakladnych jazykov: angli¢tina, japoncina a ¢instina. V kontroleri
vsak moze byt ulozenych dalsich osem jazykov. Kontroler disponuje 6smimi standardnymi programami a pamétou
pre ulozenie az 80 vlastnych programov s vlastnou detekciou chyb. Smery otacania su nastavitelné jednoduchym
prepnutim prepinaca na ovlddacom paneli. Snima¢ koncovej polohy je zabezpeceny na vietkych smeroch tak,

aby bola zabezpecena maximélna bezpecnost mechaniky a elektroniky. Navrhnuté pre EUROMAP 12, EUROMAP
67 a SPI.

B Aplikacia

SS-S séria robotov je navrhnuta pre rychle a presné odoberanie vtokov a ich umiestfiovanie do mlynu, kde maju byt

zrecyklované. Pre vyberanie jednoduchych vyrobkov sa vyuziva vakuovy generdtor a EOAT. SS-S séria robotov je
vhodna pre vstrekolisy s uzatvaracou silou pod 250T.

B Prislusenstvo

Vakuové zariadenia (Vakuovy generator, magneticky ventil a Standardné vakuové nastroje).

Volitelné zapastie.

Detektor pohybu ramena Véakuové zariadenie Zapastie
vo forme
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B Specifikécia
Model 55-550-5 55-650-5 55-750-5
IMM (ton) 50-100 100-200 150-250
Priecny zdvih (mm) 0-125 0-125 0-125
Vertikélny zdvih (mm) 0-550 0-650 0-750
Uhol ot4cania (deg) 50-90 50-590 50-90
Uhol zapastia (deg) 0.5 0.5 0.5
Vykon (W) 30 30 30
Prud (A) 0.5 0.5 0.5
Min. ¢as zdvihu (sec) 0.8 0.9 1
Min. doba cyklu (sec) 3 3.2 3.4
Tlak vzduchu (bar) 4-6 4-6 -6
Max. spotreba vzduchu (NI/cyklus) * 9 10 1t
Hmotnost (kg) 70 75 80
A 230 230 230
B 860 860 860
Rozmery
(mm) C 1100-1200 1200-1300 1300-1400
D 550 650 750
Poznamky: Vyhradzujeme si pravo menit $pecifikicie
1) “W"” oznacenie pre klip zapastia. bez upozornenia.

“V" oznacenie pre vakuové zariadenie.
“M" oznacenie pre detektor pohybu ramena vo forme (Vhodné pre trojdoskové formy).
“EM12" oznacenie pre komunikacné rozhranie EUROMAP 12.
“EM67" oznacenie pre komunikacné rozhranie EUROMAP 67.
2) Napajanie: 1®, 100~240V, 50/60 Hz.
3)“* " Max. spotreba vzduchu pre vakuové zariadenie 30 NI/min.
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